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Analyse et Identification des Procédés 

• ~N.Ot'eittl f 

Soit un système dont la sortie est sujet à une perturbation aléatoire. Ce système peut êtn 
représenté par le modèle Auto- Régressif à Moyenne Ajustée avec entrée eXogène 
suivant : 
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. u(k), y(k) et v(k) représentent respectivement l'entrée, la sortie et un bruit 
blanc. 
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L'identification structurelle a -~on·ctu1t aux résu]1ats su1.vants: 'I • 

·-
.. d = 0: 11A = lî8 = 17c = 1. 

1- Après avoir examiné le cas de la convr.rgenœ, montrer que la corrélation 
entre l'erreur de prédiction et k vecteur d'obsenations f5t non nulle. 

~'1') 
L- Proposer un.:: méth_ode d'identification adéquate pour l'estimation des 

paramètres du système considéré. vT o 1<.__ 

3- Déterminer les estimés par exploitation des mesures suivantes et valiJer 
le modèle ainsi obtenu. 
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/ J · • acqu1s1 t10n des donnees de l& figure sui\'ante : coit lë schéma fonc1ionnel d' une chaine d' · · · . 
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Système 

Calculateur 
Numé rique 

y(k ) 

1. Donner la fonction de transfe rt échantillonnée du système considéré 

ci-dessus. 

2. A l'aide de la :méthode des moindres carrés ordinaires et par 
exploitation des me'S't.·fr~s . sUivantes, donner le vecteur des estimés à l'instant 
k=4j A 1\nstant t5:;etm.èr récursivement les paramèt'.es G et r du système. 
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Fonction dè rransfen 
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Fonction de transfw discrète 
avec bloqueur d'ordre zéro 
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